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VISTO la Ley de Educacion Nacional 26206, la Ley de Educacion Técnico Profesional 26058,

fa Ley Nacional de Educacion Superior 25421, la Ley Provincial de Educacién 1018, y la Resolucion del
Consejo Federal de Educacion N°© 229/14 :y

CONSIDERANDO:

Que scgin establece cl articulo 15° de la Ley Nacional de Educacion Superior 25421
corresponde a las provincias, cl gobiemo y organizacion de la Educacion Superior no Universitaria en sus
respectivos ambitos de competencia.

Quc conforme dispone al articulo 37° dc la Ley de Educacion Nacional 26206, las provincias
ticnen competencia en la planificacion de la oferta de carreras y de postitulos, el disefio de plancs de cstudio,
la gestion y asignacion de recursos y la aplicacion de las regulaciones especificas, relativas a los Institutos de
Educacion Superior bajo su dependencia.

Que en funcién del articulo 25° de la Ley Nacional de Educacion Técnico Profesional 26058
establece que las autoridades cducativas jurisdiccionales formularan sus planes de estudio y estableceran la
organizacion curricular adecuada para su desarrollo, fijando los requisitos de ingreso, la cantidad dc anos
horas anuales de cada oferta de Educacion Técnico Profesional de Nivel Superior no universitario.

Que segun establece el articulo 44° inciso a) de la Ley Nacional de Educacion Téenico
Profesional 26058 las autoridades jurisdiccionales deben establecer el marco normativo planificar, organizar y
administrar la Educacion Técnico Profesional en las respectivas jurisdicciones, en el marco de los acucrdos
alcanzados en el seno del Consejo Federal de Cultura y Educacion.

Que conforme establece la Ley Provincial de Educacion 1018 en su articulo 61° la Educacion
Técnico Profesional debe propiciar el desarrollo sustentable y las capacidades orientadas al fortalecimiento
¢tico ciudadano en su contexto sociocultural. Asimismo en su inciso a) establecc que ¢l Ministerio de
Educacién debe aportar propucstas curriculares para la formacion de Técnicos Superiores en las arcas a
determinar, de acuerdo con las necesidades y potencialidades del contexto provincial, regional y nacional, en
el marco del proceso de desarrollo sustentable.

Que la Resolucion 229/2014 del Consejo Federal de Educacion establece los Critcrios
Federales para la organizacion institucional y lineamientos curriculares de fa Educacion Técnico Profesional
de Nivel Secundario y Superior.

Que el sector productivo de la automatizacion y la robdtica industrial como conjunto de
técnicas que involucran fa aplicacion e integracion dc diferentes sistemas para operar y controlar proccsos
productivos de forma autonoma, ha tenido un rapido crecimiento.

Que este crecimicnto del sector esta unido a la complejidad de instalaciones y que implica cl
desarrollo de especialidades tecnologicas mas complejas.

Que la automatizacion y la robotica conforman un drea en pleno desarrollo cn todos los

sectores industriales, ya que permite mejorar la productividad de las empresas, la calidad dc sus productos y la
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seguridad laboral, realizando operaciones de forma rapida y precisa, simplificando el mantenimicnto de la

instalacion y controlando los procesos en tiempo real.

Que es necesario promover la formacion de profesionales técnicos que se inserten en ¢l scctor
de automatizacion y robotica en el dmbito local y nacional para protagonizar el desarrollo de nucvas
tecnologias en la diversidad de ambitos laborales que abre este sector productivo.

Que la educacion superior de la modalidad de Educacion Técnico Profesional debe dar
respuesta a aquellos que desean cursar estudios superiores que permiten acceder a actividades profesionales y
de ese modo facilitar su desempefio profesional.

Que la suscripta se encuentra facultada para dictar el presente acto administrativo en virtud de

lo establecido en el articulo 17° de la Ley Provincial 859.

Por ello:

LA MINISTRA DE EDUCACION
RESUELVE:

ARTICULO 1°.- Aprobar el Plan de Estudios de la Tecnicatura Superior en Automatizacion y Robotica que
como Auexo I forma parte integrante de la presente.

ARTICULO 2°.- Autorizar el dictado del mismo en el Centro Educativo de Nivel Terciario N° 35
“PROFESOR JULIAN JOSE GODOY"” de la ciudad de Rio Grande.

ARTICULO 3°.- Imputar el gasto que demande la presente a las partidas presupuestarias correspondientes.
ARTICULO 4°.- Elevar al Ministerio de Educacién de la Nacion la documentacion correspondiente para

]

obtener la Validez Nacional del Titulo
ARTICULO 5°.- Notificar con copia-autenticada a la Secretaria de Educacion, a la Subsecretaria de Educacion
Secundaria, a la Subsecretaria de Educacion Superior, Jovenes y Adultos.

ARTICULO 6°.- Comunicar. Dar al Boletin Oficial de la Provincia y archivar.

RESOLUCION M. ED. N°
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ANEXO [ DE LA RESOLUCION M.ED, N° 2 ? a \J

PLAN DE ESTUDIOS
TECNICATURA SUPERIOR EN AUTOMATIZACION Y ROBOTICA
NIVEL SUPERIOR
MODALIDAD EDUCACION TECNICO PROFESIONAL
PROVINCIA DE TIERRA DEL FUEGO, ANTARTIDA E ISLAS DEL ATLANTICO SUR

2015
1- IDENTIFICACION DEL PLAN DE ESTUDIOS

Denominacion:
Tecnicatura Superior en Automatizacion y Robatica
Nivel correspondiente:
Superior.
Area de Educacion Superior:
Técnico Profesional.
Duracion de la carrera:
Tres (3) afios.
Titulo que otorga:
Técnico Superior en Automatizacion y Robotica

2- JUSTIFICACION DE LA OFERTA FORMATIVA

La demanda en el amplio campo de funciones relativo a los aspectos tecnoldgicos en los dominios de la
clectronica, automatizacion, instrumentacion, sistemas de control y la robética. Y dentro de esta amplia
variedad de conocimientos y productos} tecnologicos que el profesional debe conocer y nianejar, y la necesidad
de actualizarse y familiarizarse con los altimos adelantos y las nuevas tecnologias:

En este ambito se ubican los procesos y procedimientos que integran, coordinan, y controlan cl
funcionamiento general de los procesos productivos dentro de la empresa, y las construcciones civiles
vinculando terminales operativas, informacion, fallas, sistemas realimentados y mejoras continuas dentro de los
procesos para optimizarlo.

Es imprescindible la formacion de un profesional competente para adaptarse a los cambios constantes
de las tecnologias aplicadas y utilizadas en los distintos 4mbitos, con un perfil creativo ¢ mnovador y con
afinidad al trabajo en equipo.

En general, este profesional actuara en las siguientes funciones:

= Diseo de sistemas ¢ instalaciones para la automatizacion y control de equipos instalaciones
implicados en los procesos productivos y las construcciones civiles.

»  Ejecucion y supervision del montaje y el mantenimiento de instalaciones relacionadas con ¢l
control y la robotica.

s Gestion de la informacion, de los procesos y servicios de produccion.

=  Gestion, dentro de su area, de propuestas de mejoras en la calidad de procesos y productos, del
impacto ambiental de la actividad y de costos de produccion.
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Debera actuar de acuerdo con los codigos de comportamiento social, empresarial y legal, adoptando las

normas ¢ticas y morales que la funcion exige y comprender las diferentes formas que adopta la actividad en los
diferentes paises.
Asimismo debera utilizar correctamente razonamientos inductivos, deductivos y analogicos que

faciliten la resolucion de conflictos. Por medio de la fundamentacion cientifica en los procesos y sistcmas

tecnologicos.

3. PERFIL PROFESIONAL
Competencia General:

El Técnico Superior en Automatizacion y Robotica estara capacitado, de acuerdo a las actividades quc
se desarrollan en el perfil profesional, para: implementar, operar y mantener instalaciones destinadas a la
automatizacion y control de equipos e instalaciones; y participar como un asistente técnico en el disciio de
mstalaciones o dispositivos nuevos.

I. Implementar sistemas de automatizacion y control de equipos e instalaciones.

L.1. Implementar automatizacion de equipos ¢ instalaciones mecanicas, electromecanicas, de sistcmas

neumaticos, oleohidratlicos y sus componentes.

1.2. Proyectar y diseiiar circuitos, componentes eléctricos y de control de automatismos.

1.3. Producir y administrar la documentacion técnica y mantener actualizados los legajos técnicos de

los equipos, maquinas ¢ instalaciones.

1.4. Montar y modificar la automatizacion y control de equipos e instalaciones y sistemas mecanicos,

newmaticos, oleohidréglicgs, eléctricos y electromecanicos.

1.5. Implementar Sistemas SCADAS (Supervision, Control y Adquisicion de Datos).

2. Operar equipos ¢ instalaciones industriales, de edificios e infraestructura urbana.

2.1. Operar equipos ¢ instalaciones y dispositivos de accionamiento y control de produccion.

2.2. Programar controladores de sistemas automaticos.

2.3. Participar en la gestion de la produccion.

3. Realizar el mantenimiento preventivo, predictivo y correctivo del equipamiento y las instalaciones.

3.1. Participar en la claboracion de los procedimientos y las especificaciones del mantenimiento
preventivo, predictivo y correctivo. -

3.2. Planificar, programar y coordinar las actividades especificas para realizar ¢l mantenimicnto
preventivo, predictivo y correctivo.

3.3. Realizar, en su ambito de actuacion, el analisis, reformulacion y optimizacion del mantenimiento
preventivo, predictivo y correctivo.

3.4. Realizar y controlar el mantenimiento preventivo y correctivo.

3.5. Reparar y construir componentes o repuestos de los equipos.

3.6. Reparar y reconstruir instalaciones.
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3.7. Programar, coordinar y controlar servicios y suministros contratados a terceros.

3.8. Capacitar a usuarios y trabajadores en la operacién y mantenimiento del control equipos ¢

mstalaciones.

4. AREA OCUPACIONAL.

El Técnico Superior en Automatizacion y Roboética tiene un amplio horizonte de empleabilidad. Podra
desempefiarse en empresas de distinto tamafio, productoras de comodities definidos como biencs genéricos
que tienen valor o utilidad, y un muy bajo nivel de diferenciacion o especializacion a la vez que productos
diferenciados, con tecnologia de punta, intermedia o elemental.

Asimismo, podrd realizar actividades vinculadas al equipamiento y las instalaciones en edificios y
obras de infraestructura urbana.

Podra desarrollar sus actividades en empresas industriales, en empresas contratistas que brindan servicios de
proyccto, montaje o mantenimiento a las empresas imdustriales.

También estara preparado para generar y gestionar, auténomamente o con otros profesionales,
emprendimientos productivos o de servicios en las 4reas vinculadas a su competencia.

La formacion hace posible tanto la movilidad interna (distintos sectores) como externa (distintos tipos
de empresa) del técnico en el mercado de trabajo y lo prepara para trabajar interdisciplinariamente y cn
equipo, adaptarse a nuevos roles profesionales y continuar aprendiendo a lo largo de toda su vida.

Los roles del técnico podran ser, en distintas etapas de su carrera, desde fuertemente especificos, hasta
marcadamentc globales y de gestion; variando con el tamafio, contenido tecnologico y tipo de proceso y
producto de la empresa en la que se deSempeiie.

En empresas de mayor tamafio, participa, desde sus tareas especificas, dentro del “equipo dec
produceién” (trabajo en grupos, en células, etc.), incrementandose la participacion en los aspectos mas
estratégicos del negocio y de toma de decisiones a medida que el tamailo de la empresa disminuye.

Estos aspectos astimen una importancia central en la auto- gestion de emprendimientos. Esta relacion
entre especificidad y globalidad se manifiesta también en las empresas de servicios terciarizados.

El trabajo coordinado, en equipo y de interrelacion con otros sectores ocupa un lugar clave en las
actividades de proyecto, disefio y montaje. __

Los requerimientos de mantenimiento del sector productivo refuerzan el compromiso cntre la
especificidad y la globalidad de la tarea del téenico. El grado de participacion en aspectos estratégicos estara
en funcidn del nivel de complejidad de la tecnologia incorporada a los equipos e instalaciones y del tamano y
las formas de organizacion de las empresas.

Los laboratorios de ensayos, demandan técnicos que asumiran responsabilidades en la realizacion ¢
interpretacion de ensayos, de materiales, de ensayos eléctricos y electronicos, asi como en la implementacion
de sistemas dc aseguramiento de la calidad, metrologia dimensional, eléctrica, etc.

Los técnicos podran actuar en departamentos de abastecimiento, cumpliendo un importante rol cn la
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seleccion y compra de material especifico; en las actividades de comercializacion de equipos € instalaciones,

en asesoramiento técnico, venta y posventa.

5. DESARROLLO CURRICULAR:
5.1. Campos de Formacion

a. De la Formacion General
Ingles Técnico
Problematicas socioecondmicas de la automatizacion
Disefio y Evaluacion de Proyectos

b. De la Formacion de Fundamento
Matematica Superior
Electronica Basica
Matematica Aplicada
Maquinas Eléctricas
Neumatica e Hidraulica

¢. De la Formacion Especifica
Informatica y Programacion
Técnicas Digitales
Sistemas de Control
Sistemas Electronicos Programables
Control Microprocesado y PLC
Electrénica de Potencia
Dibujo Asistido por Computadora
Tecnologia y Aplicacion de los Robot

d. De la Formacion de la Practica Profesionalizante

Practica Profesionalizante I, 11 y III.

FORMACION CARGA HORARIA ANUAL PORCENTAIJES
General 192 7%
de Fundamento 704 26%
Especifica 1184 45%
. Practicas Profesionalizantes 576 22%

/...5.
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5.2.Espacios Curriculares por afio
Afio Caod. Tipo Espacio Curricular Horas Horas
catedras catedras
semanal anualcs
Iro ROI11 anual | Matematica Superior 5 160
lro RO12 anual | Ingles Técnico 2 64
{ro RO13 anual | Electrénica Basica 6 192
110 RO14 anual | Informética y Programacion 5 160
Iro RO15 ler cuat. | Problematicas socioeconomicas de la automatizacion 4 64
Iro RO16 | 2docuat. | Disefio y Evaluacion de Proyectos 4 64
lro RO17 anual | Practica Profesionalizante I 5 160
Totales anuales: 27 864
2do RO21 anual | Matematica Aplicada 5 160
2do RO22 anual | Técnicas Digitales 6 192
2do RO23 anual | Maquinas Eléctricas 3 96
2do RO24 anual | Sistemas de Control 3 96
2do RO25 anual | Sistemas Electronicos Programables S 160
2do RO26 anual | Practica Profesionalizante II 6 192
Totales anuales: 28 896
3ro RO31 anual | Control Microprocesadoy PLC 6 192
3ro RO32 anual Elcctr()rxlicé de Potencia 3 96
3ro RO33 anual | Neumatica ¢ Hidraulica 3 96
3ro RO34 anual | Dibujo Asistido por Computadora 4 128
3ro RO35 anual | Tecnologia y Aphcacion de los Robot 5 160
310 RO36 anual | Practica Profesionalizante 111 7 224
Totales anuales: 28 896
La carga horaria total es de 2656 horas catedra, lo que equivale a 1770 horas reloj.
.6
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5.3.Régimen de Correlatividades
Ano Cod. Espacio Curricular Correlatividad

lro RO11 | Matematica Superior

Iro | ROI2 |Ingles Técnico

Iro RO13 | Electrénica Basica

Iro ROI4 | Informatica y Programacion

lro RO15 | Problematicas socioeconomicas de la automatizacion

lro ROI16 | Disefio y Evaluacion de Proyectos

Iro RO17 | Practica Profesionalizante I

2do RO21 | Matematica Aplicada . ROI11

2do RO22 | Técnicas Digitales ROI12,RO13
2do RO23 | Maquinas Eléctricas ROI1,RO13
2do RO24 | Sistemas de Control RO13

2do RO25 | Sistemas ElectrOnicos Programables RO11,RO13,RO!4
2do RO26 | Practica Profesionalizante 11 *(1)

3ro RO31 | Control Microprocesado y PLC RO24,R0O25
3ro RO32 | Electronica de Potencia RO21,R0O22
3ro RO33 | Neumatica ¢ Hidraulica RO21,RO23
3ro RO34 | Dibujo Asistido por Computadora RO22,RO24
310 RO35 | Tecnologia'y Aplicacién de los Robot RO22,R023,R0O24,RO25
3ro | RO36 |Practica Profcsional‘izame i *(2)

*(1) para cursar el espacio "RO26 - Prdctica Profesionalizante 11" se deberan tener regularizados todos los
espacios de primer aflo. Para aprobar dicho espacio se deberan tener aprobados todos los espacios de segundo
afio.

#(2) para cursar el espacio "RO36 - Practica Profesionalizante III" se deberan tener regularizados todos los

espacios de segundo afo. Para aprobar dicho espacio se deberan tener aprobados todos los otros espacios de

toda la carrera. ' -

5.4, CONTENIDOS MINIMOS DE LOS ESPACIOS CURRICULARES
RO11 - MATEMATICA SUPERIOR
Caracterizacion general:

Los procesos de la robotica abordan temas vinculados a la fisica, especialmente la mecanica y la
electronica. En ambos casos, estas estudian procesos desarrollados en el tiempo y en el espacio, en particular
la logica de las teorias que los explican. Para ello utilizan un objeto matemético que la modela con precision

..
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creando un andamiaje axiomdtico que formaliza los conceptos: la funcion. En esta materia se cstudian
funciones clementales y trascendentes que replican los fenémenos antes mencionados.

Se abordan las especificaciones de cada objeto en el conjunto de los nameros reales y su rango de
validez, ademas de nociones topoldgicas necesarias para realizar estudios minuciosos como la continuidad.

Se tratara la nocion de limite, para luego desarrollar los conceptos de derivacion ¢ integracion, que
permitan hacer célculos de estimacion de 4reas no regulares, algoritmicos sencillos de aproximacion por

cuentas elementales, analizar la convergencia de procesos de sumas repetidas, y lograr representar estos

procesos con la maxima exactitud posible.

Objetivos:
Que los estudiantes logren:
o desarrollar el pensamiento l6gico matematico;

o comprender relaciones a partir de convenciones matematicas establecidas:

o identificar, graficar, describir e interpretar distintos tipos de funciones.

o resolver situaciones problemdticas con modelos matematicos necesarios en ¢l momento de

tomar decisiones, brindar conclusiones o emitir juicios;

o interpretar los conceptos de funcion, limites;

o comprender los conceptos de derivadas e integrales y su aplicacion en situaciones concretas.
Contenidos:

Nimeros reales, operacjones, ecuaciones ¢ inecuaciones. Exponentes y raices. Calculo dc drcas

y volimenes. Expresiones algebraicas. Polinomios. Factorizacion de polinomios. Expresiones algcbraicas
racionales fraccionarias. Ecuaciones de primer y segundo grado con una incognita, ecuaciones fraccionarias ¢
irracionales. Sistemas de ecuacioues lineales. Funciones polinomicas, racionales e irracionales. Funciones
trigonométricas, teorema del seno y el coseno. Funciones exponencial y logaritmica.

Limite y continuidad. Limite de una funcion en un punto y en el infinito. Asintotas. Definicion de
derivada en un punto. Derivada de una funcion. Reglas de derivacion. Aplicacion de la derivada al caleulo de
maximos y minimos.

Integral indefinida. Propiedades. Métodos de integracion: sustitucion'e integracion por partes.

Integral definida. Teorema fundamental del calculo. Regla de Barrow. Calculo de areas. Magnitudes escalares
y vectoriales. Vectores, modulo de un vector, graficos, suma grafica y analitica de vectores.
Algebra vectorial. Operaciones basicas entre vectores. Matrices. Producto escalar y vectorial. Matrices y

transformaciones lineales. Matriz inversa. Matrices de rotacion. Resolucion de Matrices.

RO12 - INGLES TECNICO
Caracterizacion general:
Dadas las condiciones de globalizacion y la profusa cantidad de informacion circulante en varios idiomas y

contextos, el idioma Inglés representa en la actualidad una importante herramienta para el desarrollo,
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capacitacion y actualizacion de profesionales en los diferentes campos laborales y de investigacion. Esta
instancia curricular se focalizara en la adquisicion de estrategias de lecto-comprension que les permita a los
cstudiantes construir significados globales, resumir la informacion en ideas principales, asi como también
utilizar dicha informacion como base de nuevos conocimientos.
Mediante la aplicacion de técnicas de lectura y de traduccidn, el trabajo apunta a la comprension de
textos especificos de automatizacion y robotica en idioma inglés, como por ejemplo de los manuales téenicos

y articulos de materiales para las aplicaciones de automatizacion y robotica.

Objetivos:
Que los cstudiantes logren:
o leer y comprender globalmente textos en inglés relacionados con la automatizacion y
robotica;

o aplicar el vocabulario especifico en inglés relacionado con los manuales de equipos a instalar.

Contenidos:

Lectocomprension en idioma inglés vinculado al mundo de la automatizacion.

Lectura global y lectura mas detallada (skimming-scanning). Subrayado de conceptos clave en el texto.
Busqueda en el diccionario, inferencia de términos apoyada por el contexto.

El paratexto y su importancia para lectores no experimentados (titulo, subtitulo, ilustraciones, graficos).
Reformulacion de parrafos y . exp\fesi_ones para lograr un equivalente semdnticamentc correcto y
sintacticamente aceptable en castellano.

Uso de Internet y adecuada utilizacion del servicio de traductores virtuales.

Vocabulario especifico.

RO13 — ELECTRONICA BASICA

Caracterizacion general:

Los temas basicos de electricidad y electronica son de importancia fundamental para comprender cl
funcionamiento de los dispositivos de los circuitos electronicos, los cuales son basicos para cualquicr
desarrollo en el drea de Automatizacion y Robodtica.

Por otro lado, también se abordan las problematicas de las técnicas de medicion y el mancjo de instrumental
de precision.

Para ello se trata de que el alummo se familiarice con el uso de dispositivos activos y pasivos en circuitos

simples, asi como también con el manejo del instrumental basico de laboratorio.

/11...9.-
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Objetivos:
Que los estudiantes logren:
I.I.comprender el funcionamiento de los dispositivos de los circuitos, interpretando la simbologia
electronica;
1.2.reconocer las diferencias entre los distintos componentes;
1.3.comprender el comportamiento de los circuitos elécetricos y electronicos, empleando herramicntas
matematicas y los teoremas fundamentales, que le permitan ademas la simplificacion y resolucion de
los mismos.
1.4 aualizar los principios de funcionamiento del instrumental basico de electrénica para su utilizacion
adecuada;

1.5.incorporar las técnicas experimentales y estadisticas propias del proceso de medicion.

Contenidos:

Concepto de Electricidad. Ley de Ohm y Kirchoff. Electromagnetismo. Circuitos cléctricos ohmicos,
inductivos. Capacitivos. Corriente continua. Corriente alterna.  Valores caracteristicos. Potencia.
Transformadores.

Teoria de los circuitos. (Teorema de Thevenin, Norton y de maxima transferencia de energia.). Tecnologia de
los materiales electronicos. (Resistores, Condensadores, inductores.). Semiconductores. Modelos atdmicos.
Portadores dec carga. Diodos. Caracteristicas generales, tipos comerciales. Usos como rectificadores. diodos
Zener, LED, seilal y potencia.

Transistores bipolares, funcionamiento, curvas caracteristicas, valores tipicos, tipos comerciales. Condiciones
de saturacion y corte. Polarizacion. Uso como amplificador. Uso como interruptor. El par Darlington. Push-
Pull. Transistores de cfecto de campo (FET), curvas y circuitos de aplicacion. La tecnologia CMOS.
Dispositivos de cuatro capas. SCR (rectificador controlado de Si). Circuito equivalente, Curva caracteristica.
Condiciones de encendido y apagado. TRIAC. Aplicaciones. Formas de onda.

Realimentacion. Concepto de realimentacion positiva y negativa, Analisis de circuitos. El oscilador: diferentcs
circuitos. Amplificador diferencial. Conexiones posibles de entrada y salida. Ganancia de tension en modo

comin. Analisis de funcionamiento.

2

Amplificador operacional. Caracteristicas de los amplificadores operacionales comerciales. Difcrentes

montajes con amplificadores operacionales. Célculos practicos con AOP.

RO14 — INFORMATICA y PROGRAMACION
Caracterizacion general:

La programacion ha mostrado su utilidad en diversos campos cientifico-tecnologicos, y los aportes
mas destacados son los referidos al campo de las ciencias de la computacion y de la electronica.

Se analizaran con practicas y ejemplos concretos en lenguajes de bajo y alto nivel para
aplicaciones de maquinas sencillas y complejas, desde pequeiios automatismos hasta mancjo de

110
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informacion, de forma que adquieran un panorama lo més vasto posible de las posibilidades, herramicntas
practicas, tipos de lenguajes y aplicaciones.

Objetivos:

Que los estudiantes logren:

utilizar el sistema binario de representacién numérica y reconocer la importancia de la teoria dec los
numeros para las ciencias de la computacion;

identificar las distintas herramientas informaticas disponibles, sus posibilidades y limitaciones:;
desarrollar la capacidad de interpretar y realizar programas en lenguajes especificos;

reconocer la utilidad de los procesos de modelizacion.

Contenidos:

Hardward y Softward. Procesamiento de datos. Concepto de sistema operativo, aplicaciones y programas
cspecificos. Procesador de textos y Planilla de calculos. Formulas.

Estructura basica de un programa. Uso de variables y Constantes. Ingreso de informacion, Tipos de datos.
Variables. Formulas, funciones matematicas simples. Tomas de Decision. Bucles o ciclos. Ciclos anidados.

Contadores. Sumadores. Banderas. Vectores. Matrices. Procedimientos y Funciones. Manejo de archivos.

RO15 - PROBLEMATICAS SOCIOECONOMICAS DE LA AUTOMATIZACION

Caracterizacion general:

Esta asignatura intenta contribuir. a la)fo;'maci()n del futuro técnico superior en automatizacion y robotica a
partir del analisis del impacto de la automatizacion desde diferentes angulos.

La integracion del proceso de automatizacion en la actividad dentro de cualquier sector socio ccondmico
genera cambios drasticos en las condiciones productivas en general y laborales en particular, quc los
difercntes actores pueden evaluar positiva o negativamente. El analisis de la problematica socioeconomica de
la automatizacidn y robotica es central para que los estudiantes puedan detectar las complejidades del proceso
de automatizacion y las implicancias éticas de su practica profesional.

Por otro lado se introduce el concepto del cambio constante en esta disciplina, y la nccesidad de
adaptacion a los nuevos escenarios que imponen las condiciones socioecondmicas mundiales y del contexto

cercano.

- Objetivos:
Que los estudiantes logren:
o reconocer las relaciomes entre el proceso de automatizacidn y sus implicancias sociales,
econdmicas y politicas;
e reconocer en la acciOn concreta principios y normas, analizando la complejidad de la toma de

decisiones y sus consecuencias;
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* identificar necesidades y problemas propios de los procesos de automatizacion y robotizacion;

® comprender las consecuencias sociales y profesionales de la rapidez de los cambios tecnologicos y la

necesidad de actualizacion constante.

Contenidos:

Analisis historico de la automatizacion y robotica. Impacto de la automatizacion en el bienestar econdmico,
ocupacion y educacion. Beneficios y desventajas de la automatizacion para la sociedad.

Concepto de sustentabilidad y sostenibilidad y su aplicacion a proyectos de automatizacion. Impacto de la
automatizacion en el medio ambiente. Relacion entre automatizacion, poder econdmico y politico.

Concepto de lo ético o moral. Distincion y relacion con el derecho. Teorias y enfoques éticos. Sociedad
y cultura, proceso de socializacion.

El contrato de trabajo. Derecho y obligaciones de la huelga. Obligaciones sindicales. Riesgos del trabajo.
Convenios colectivos. Confidencialidad. Condiciones para la interrupeion del secreto profesional. Veracidad.

Respeto a la intimidad de las personas. Codigos de ética.

RO16 - DISENO Y EVALUACION DE PROYECTOS

Caracterizacion general:

En estc espacio se trabajara la importancia de clarificar la informacion en un proyecto, teniendo en cuenta
todos sus aspectos: definicion de objetivos, asignacion de responsabilidades, planeamiento del tiempo, analisis
de prioridades e interferencias de tareas, necesidades de recursos, mecanismos de comunicacion efectiva,
analisis de resultados. ‘

El desarrollo de un pensamiento reflexivo, critico y metddico, sin olvidar los principios y valores éticos,
servira de base para el proyecto de investigacion y los conceptos trabajados

en este espacio.

Objetivos:
Que los estudiantes logren:
e sistematizar el andlisis y planeamiento de un proyecto, sujeto a limitaciones de tiempo y
recursos;
e analizar la importancia de la sustentabilidad en los procesos y proyectos;
. enriquecer su capacidad de presentacion de ideas en forma oral, escrita y grafica;
e desarrollar la capacidad de trabajo en equipo;

» elaborar un proyecto practico incluyendo cada una de las etapas.
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Contenidos:

La logica del proceso de investigacion cientifica. El proyecto de investigacion en cl arca técnica,
parametros y métodos de aplicacion.

Definicion de proyecto. Ciclo de vida de proyecto y producto. Proyectos versus operaciones.

Procesos de administracion de proyectos. Desarrollo del acta de constitucion y plan de gestion del proyecto.
Control del trabajo realizado, integrado de cambios, y cierre del proyecto. Roles y responsabilidades.
Terminologia especifica. Informes técnicos. Graficos, planos, esquemas, manuales.

Procesos de gestion del tiempo. Estructura de desglose de recursos, métodos de estimacion, método del
camino critico y la cadena critica.

Tipos de costos. Métodos de estimacion y exactitud.

Conceptos de calidad. Mejora continua.

RO21 - MATEMATICA APLICADA

Caracterizacion general:

El' curso de matematica aplicada persigue el doble proposito de formar en contenidos téemicos con
aplicaciones a problemas sencillos y concretos y ademas en capacidades mas generales y transversales.
En su aspecto formativo, un curso de matematica nos ofrece excelentes herramientas didacticas y pedagogicas
para preparar al estudiante para una situacion laboral de constantes cambios. Los graduados se cnfrentaran a
nuevos problemas, para los cuales muchas de las técnicas y equipos con los que fueron preparados scran

obsoletas al poco tiempo, por lo que los procedimientos ligados a la resolucién de ejercicios y problemas
o

contribuiran fuertemente al aspecto formativo de los estudiantes.
Los temas a ver en el curso se encuadraran en relacion con la aplicacion a problemas concretos.

Se incluyen también analisis estadisticos de datos.

Objetivos:

Que los estudiantes logren:

* aplicar herramientas matematicas para el planteo y resolucion de problemas aplicados a circuitos
eléctricos y dispositivos mecanicos;

= comprendan y utilicen las ecuaciones diferenciales mas comunes que gobicrman los problemas
mecanicos y eléctricos aplicados a robotica y automatizacion;

® aplicar cdlculos estadisticos a la resolucion de problemas aplicados a circuitos eléctricos y dispositivos
mecanicos;

®  Aplicar conceptos basicos de fisica a los dispositivos mecanicos.

Contenidos:

Conceptos de sistemas y modelos matematicos, construccion de los mismos. Sistemas dinamicos. Analogias
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entre diferentes sistemas (cléctricos, mecanicos o térmicos) y aplicaciones a estudiar.

Series de Fourier, Laplace, Dirac.

Introduccion a la estadistica. Poblacion. Caracteres. Organizacién de los datos. Variables estadisticas. Tablas
estadisticas. Representaciones graficas. Problemas. Medidas descriptivas. Estadisticos de tendencia central,
Medidas de variabilidad o dispersion. Asimetria y apuntamiento. Calculo de probabilidades y variables
aleatorias. Experimentos y sucesos aleatorios. Experimentos aleatorios y probabilidad. Probabilidad
condicionada e independencia de sucesos. Teoremas fundamentales del calculo de probabilidades. Variables
aleatorias. Variables aleatorias discretas. Principales leyes de distribucion de variables alcatorias.
Distribuciones discretas. Distribuciones continuas. Muestreo. Técnicas de muestreo sobre una poblacion.
Producto escalar y producto vectorial, vectores: posicién y desplazamie;nto, velocidad y accleracion.
Movimiento rectilineo y uniforme y uniformemente variado, caida libre. Tiro oblicuo. Movimiento circular
uniforme.

Fuerza y masa, leyes de Newton. Rozamiento. Interaccion gravitatoria. Trabajo, energia y potencia. Teorcma
dc conservacion de la energia mecanica.

Estatica: condiciones de equilibrio, resultante y equilibrante de un sistema, momento de una fuci7a,
palancas, vinculos, polea fija y polea movil. Centro de gravedad. Concepto de presion.

Dinamica rotacional de un cuerpo rigido, aceleracion angular. Momentos de inercia.

Energia cinetica de rotacion. Conservacion de la energia mecanica de un sélido. Cantidad dc

movimiento angular y su conservacion.

RO22 - TECNICAS DIGITALES

Caracterizacion general:

El presente curso pretende brindarle al estudiante una formacion integral en la teorfa 10gica, asi como en las
técnicas basicas de diseiio digital, que son fundamentales en las areas mencionadas, haciendo hincapi¢ cn las
propiedades de los circuitos electronicos y dispositivos logicos, con el fin de comprender su

comportamiento en losg disefios reales.

Objetivos:
Que los estudiantes logren:
e comprender los fundamentos tedricos basicos de la electrOnica digital, necesarios para ¢l desarrollo
- de técnicas basicas del diseno digital;
o disefiar circuitos digitales combinacionales y secuenciales utilizando las funciones integradas
existentes;

/.. 14.-
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e analizar los alcances y las limitaciones reales de cada dispositivo estudiado, mediantc su cnsayo

experimental.

RO22 - TECNICAS DIGITALES

Caractcrizacion general:

o El presente curso pretende brindarle al estudiante una formacion integral en la teoria logica, asi como
en las técnicas basicas de disefio digital, que son fundamentales en las dreas mencionadas, hacicndo
hincapi¢ en las propiedades de los circuitos electronicos y dispositivos 1ogicos, con el fin de
comprender su comportamiento en los disefios reales.

Objetivos:

e Que los estudiantes logren:

* comprender los fundamentos tedricos basicos de la electronica digital, necesarios para el desarrollo
de téenicas basicas del diseno digital;
o disefiar circuitos digitales combinacionales y secuenciales utilizando las funciones intcgradas
existentes;
° analizar los alcances y las limitaciones reales de cada dispositivo estudiado, mediante su
cnsayo experimental.
Contenidos:

Sistemias numéricos, algebra de Boole, logica combinacional, codificacion, circuitos de memoria, registros y

. . age ¥ P
contadores, aritmética binaria, familias 16gicas. Cmos. TTL. MSL.

En las sesioncs practicas se arman circuitos relacionados con conceptos teoricos explicados a lo largo de la

asignatura,

RO23 - MAQUINAS ELECTRICAS

Caracterizacion general:

Este espacio es la articulacion que vincula la parte electronica y computacional de la especialidad robotica con

la de elcmentos dc maquinas; nodo critico para el técnico superior en robotica.

Es la intencion que los alumnos encuentren un gran estimulo a su interés a través de la aplicacion dc sus

conocimientos, por lo que cada unidad didactica dispondra de actividades sencillas quc resultan lo mus
- demostrativas posible dc las aplicaciones y conceptos estudiados sobre cada maquina cstudiada.

Se desarrollardn practicos sobre mediciones eléctricas, mediciones magnéticas, diversos ensayos dc motores

y transformadores.

Objetivos:
Que los estudiantes logren:
e interpretar la simbologia eléctrica;

» analizar ¢l comportamiento y las caracteristicas de las combinacioncs de los circuitos eléctricos y
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IS
magnéticos;
e comprender el funcionamiento, caracteristicas y conexiones de los motores de CC. de CA
monofasicos, y paso a paso.
Contenidos:

Circuitos Magnéticos e inductores. Transformadores. Calculo basico. Principios generales de
maquinas eléctricas rotantes. Diagrama circular. Maquinas de induccion asincronicas. Arranque,
regulacion de velocidad. Rotores monofasicos de induccion. Circuito equivalente del motor
monofasico. Maquinas de induccion sincronicas. Maquinas de corriente continua. Formas de

excitacion. Generadores, régimen y variable. Motores paso a paso, sincros y resolvers.

RO24 - SISTEMAS DE CONTROL

Caracterizacion general:

El avance de la tecnologia hizo que los sistemas utilizados industrialmente sean cada vez mas pequeios,
compactos, confiables, modulares y economicos. Todas estas razones los hacen ampliamente difundidos, no
solo en el 4mbito industrial, sino que son de importancia fundamental en robética, domotica, electro medicina,
etcétera,

Por otro lado, los servomecanismos constituyen en si mismos un sistema de control retroalimentado
completo. Su analisis y estudio son necesarios a fin de mejorar su confiabilidad y scguridad para las

aplicaciones a las que estan destinados.

Objetivos:
Que los estudiantes logren:
o comprender las caracteristicas y funciones de las tecnologias de medicion, sensado y actuacion
utilizadas en los sistemas de control automaticos y robotizados, especialmente los sensores opto
electronicos, de temperatura, sensores de ultrasonido y detectores de error;

e utilizar dc manera adecuada y fundamentada los mecanismos y algoritmos de control automatico ¢

mstrumentacion de estrategias de control;

e comprender los standards utilizados para la comunicacion industrial.

Contenidos:

Principios y aplicaciones de los sensores opto electrénicos, de temperatura, sensores de ultrasonido,
sensores de presion, sensoves de velocidad y posicion.

Practicas y mediciones con sensores reales en laboratorio.

Servomecanismos basicos. Identificacion de los sistemas realimentados en difcrentes cntornos reales.
Aplicaciones practicas. Medicioncs en circuitos realimentados en laboratorio.

.. 16.-
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Control con servomecanismos. Funciones PID en ¢l campo analdgico y digitales. Estrategias dc control.

Mediciones y ajustes en circuitos PID en laboratorio.
Bases de las interfases standard mas utilizadas en ambientes mdustriales, ventajas y desventajas del punto de
vista de la instalacion y aplicacion.

Motores y generadores sincronicos, servomecanismos diferenciales y transformadores de control.

RO25 - SISTEMAS ELECTRONICOS PROGRAMABLES
Caracterizacién general:
El conocimiento de los sistemas digitales programables electronicos aplicados a la resolucion de cstrategias de

control es imprescindible para la comprension del funcionamiento de la automatica y robotica modera.

Objetivos:

Que los estudiantes logren:

e conocer las arquitecturas basicas de las maquinas programables, ventajas y desventajas y sus partes
constitutivas;
e desamrollar ¢ integrar conceptos necesarios para la resolucion de problemas basicos de
hardware y software de los microprocesadores.
Contenidos:

Clasificacion de los sistemas digitales programables. Arquitecturas, de Von Neumann y Harvard, bus dc
direcciones, datos y control. Estructura interna del CPU y memoria.

Tipos de instrucciones. Tipos de direccionamiento. Tipos y niveles de los lenguajes. Compiladores.
Ensambladores. Interrupciones. Prioridades y mascaras. Ejemplos.

Entradas y salidas digitales. Conversién D/A y A/D. Dispositivo serial.

Normas de comunicaciones serie y paralelo. Concepto de handshake. Concepto de DMA. Tipos de drivers y
conexiones. Topologias de redes. Aplicaciones. Modems.

Deteccion y correccion de errores, Paridad par e impar. Codigos ciclicos y linealcs.

RO31 - CONTROL MICROPROCESADO y PLC )

Caracterizacion general:

EL.conocimiento tedrico-practico de los mecanismos y algoritmos avanzados de control automatico c
instrumentacion digital es imprescindible para la comprension del funcionamiento de la automatica y robotica
moderna.

Asimismo es necesario integrar los conocimientos matematicos y de programacion oricntados a
resolver problemas de captura de datos y medicion, automatizacion y control en cntornos reales

..17.-
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productivos, e integrarlos al mundo de los controladores logicos programables actuales.

Objetivos:

Que los estudiantes logren:

e comprender los conceptos necesarios para la resolucion de problemas de hardware y softwarc de los
microprocesadores avanzados;

o desarrollar la capacidad de analizar proyectos practicos y definir una solucion desde su investigacion
en ¢l mercado hasta su construccion y evaluacion.

o desarrollar la capacidad de resolver problemas utilizando la programacion estructurada y cn
proyectos simples, utilizando lenguaje de alto nivel adecuado para el procesamiento de sciiales:

[ ]

conocer las arquitecturas basicas del software y los tipos de modulos de los PLC (Controladores
Logicos Programables) utilizados para resolver los diversos problemas de automatizacion;
o conocer y hacer uso del lenguaje para programacion de PLC;

e conocer, hacer uso y mantener sistemas SCADA,

Contenidos:

Diferencias practicas de Von Neumann y Harvard. Seguridad del codigo. Concepto RISC. Tipos de
mstrucciones. Tipos de direccionamiento. Comparacion y evolucion.

Mapa de memoria, direccionamientos, memorias masivas. Acceso secuencial y aleatorio. Discos.
Herramientas de desarrollo. Compiladores assembler. Sunuladores en PC. Emuladores.

Uso y debugging de programas y rutinas. Practicas de uso de las herramientas de programacion.

Uso de interrupciones. Maquina de estados. Uso de subrutinas. Calculos de tiempos de ejecucion. Supervision
y alarmas. El sistema watchdog.

Medicion de tiempo, periodo y frecuencia. PWM como periférico. Conversion A/D. Sistemas A/D con D/A.
Linearizacion. Filtrado. Multiplexores. Necesidades de comunicacion en grandes sistemas. Estructuras
piramidales de informacion. Logging y registro multicanal. Estadistica para control de procesos.

Proyecto y construccion de prototipo con microprocesadores.

Programas secuenciales con timers, contadores y su ensayo en PLC reales. Funciones horarias y su ensayo cn

PLC reales. Funciones de comparacion, aritméticas, de texto, monoestables y su ensayo en PLC rcales.

Sistemas SCADA. Funciones. Configuracion. Centralizacion de datos. Telemetria.

RO32 - ELECTRONICA DE POTENCIA

Caracterizacion general:

El conocimiento de los mecanismos circuitales de regulacion y control electronico de los actuadores con
informacion de los sensores es imprescindible para la comprension del funcionamiento de la automatica y

robotica moderna. Esto se hace simultineamente con la practica experimental de configuraciones circuitales

ya conocidas de materias tedricas.
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Objetivos:
Que los estudiantes logren:
e obtener los conocimientos tedricos y practicos necesarios para comprender las técnicas, circuitos
y arquitecturas utilizadas en configuraciones practicas para conversion y control de potencia;

e capacitarse en la resolucion de problemas de electrOnica analogica de control y potencia;

e conocer las limitaciones reales de cada dispositivo y configuracion al manejar potencia,
cstudiada y confirmada mediante su ensayo experimental.
Contenidos:

Circuitos no lineales con operacionales, analisis de transferencias, rectificadores de precision, recortadores,
limitadores, amplificadores alineales por etapas, comparadores. Osciladores de relajacion. El intcgrado 555.
Ciclo de actividad. Sincronismo. Control por tension. Conversion V/F y F/V. Modulacion de ancho de pulso
o PWM. Ejemplos. ‘

Circuitos reguladores, regulador serie y regulador paralelo de tension. Fuentes de referencia. Analisis dc un
circuito practico. Protecciones contra sobretension. Protecciones contra sobrecorriente. Caracteristicas dc los
reguladores integrados. Regulador PWM. Ventajas.

Rectificador monofasico y polifasico controlado. Conexiones y caracteristicas del motor de CC. Controles de
uno, dos y cuatro cuadrantes. Realimentaciones tension, corriente y taquimétrica. Protecciones.

Control de potencia de CA, motores de CA. Tipos. Caracteristica de V/Hz. diagrama en bloques dc un
convertidor estatico de frecuencia. Circuitos de control de frecuencia trifasico de seis pasos. Control dc
tension. Circuito PWM. Pren’egulado;. ‘

Control de motores de CC sin carbones o brushless. Lazos PLL. Método F/V. Motores paso a paso. Tipos y
funcionamiento. Controles para motores paso a paso. Modos de control. Caractcristicas.

Las practicas incluyen amplificadores operacionales en modo lineal y no lineal, circuitos PWM,

puentes de potencia, practicas con drives comerciales, etcétera.

RO33 - NEUMATICA E HIDRAULICA

Caracterizacion general:

Esta asignatura resulta necesaria para integrar los circuitos hidréulicos~y neumaticos como basc dc los
sistemas de automatizacion en los equipos mecanicos.

" Brinda conocimientos sobre fuentes, valvulas y actuadores hidraulicos y neumaticos, funcioncs PID con
tecnologias neumaticas e hidraulicas.

La asignatura se implementarda desarrollando los conceptos fundamentales que incluyen cl
contenido de la materia,desarrollando su tematica orientada a poder disefiar, proyectar sistemas de
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automatizacién con circuitos hidraulicos y neumaticos, con el fin de resolver problemas técnicos

de aplicacion en el medio laboral hacia el cual esta orientada la carrera.

Objetivos:
Que los estudiantes logren:

e comprender el comportamiento y caracteristicas de los fluidos;

e disefar instalaciones de automatizacion, hidraulicas y neumaticas, utilizando nociones basicas dc
calculo;

e desarrollar conocimientos sobre los circuitos tipicos utilizados en la practica para resolucion de
automatismos;

L.

conocer las bases de las problematicas de las instalaciones reales neumaticas e hidraulicas:

e identificar las analogias con las operaciones logicas.

Contenidos:
Consideraciones generales sobre hidraulica y neumatica, bases de los circuitos hidraulicos, bases dc los
circuitos neumaticos, circuitos hidroneumaticos.

Disefios de circuitos hidraulicos y neumaticos, disefio de circuitos utilizando simuladores.

RO34 - DIBUJO ASISTIDO POR COMPUTADORA
Caracterizacion general:

Esta asignatura resulta necesaria paraspoder interpretar en forma correcta los distintos esquemas técenicos, y

poder confeccionarlos en forma normalizada.

Objetivos:
Que los estudiantes logren:
e Interpretar y elaborar representaciones graficas técnicas y cientificas en forma manual o asistida en
distintos sistemas de representacion;

e utilizar en forma correcta un plotter y una impresora 3D.

Contenidos:

El disefio asistido por computadora y sus necesidades y aplicaciones. Ejemplos practicos.
" Normalizacion del dibujo. Normas nacionales e internacionales. Geometria basica y representacion grafica de
variables. Proyecciones en dos y tres planos. Representacion grafica de la informacion: diagramas, graficos y
tablas. Sistemas de representacion. Representacion de cuerpos. Acotaciones y escalas. Cortes. Secciones.
Representacion de instalaciones, equipos y componentes. Croquizado y despiece. Planos normalizados de
circuitos. Aplicacion de la representacion grafica en proyecto y disefio de productos tecnoldgicos, la confeccion
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de informes técnico-profesionales y en presentaciones audiovisuales. Disefio asistido por computadora:
Funcionamiento del sistema.

Funciones del CAD. Diseiio en 2D y 3D.

Uso y manejo de plotters. Uso y manejo de impresoras 3D.

RO35 - TECNOLOGIA Y APLICACION DE LOS ROBOTS

Caracterizacion general:

En esta asignatura, el alumno adquiere conocimientos tedricos y practicos sobre robots industrialcs,
fundamentales para su desempeio posterior en el ambiente profesional.

El conocimiento sobre programas de simulacion adquirido en la materia es necesario para cl discio y
programacion de celdas. Las simulaciones por computadora son de importancia creciente en la industria, ya
que reducen costos y aumentan la productividad.

Es muy importante que el alumno no solo adquiera conocimientos sobre el robot, sino también sobre
todos los elementos que interactiian en una celda robotica, tales como: modulos de entrada y salida,

PLCs, cadenas de seguridad, paneles de operador, dispositivos posicionadores, ctcétera.

Objetivos:
Que los estudiantes logren:

e conocer los tipos de procesos industriales tipo batch y continuos;

e conocer la tecnologia de los robots, sus componentes, arquitecturas y su aplicacion en el campo
industrial; o

o desarrollar los conocimientos necesarios para la realizacion de programas estructurados, utilizando
TCPy ternas de referencia;

e analizar las ventajas y desventajas de la utilizacion de software de simulacion y adquirir los
conocimientos necesarios para poder simular una celda robotica;

e obtener las herramientas necesarias para elegir el robot adecuado para cada aplicacion, asi como los
periféricos y accesorios necesarios, mediante ¢l anélisis de las caracteristicas de los robots y de las
aplicaciones mas difundidas en la industria;

e integrar los conocimientos adquiridos durante la carrera para el entendimiento integral de
una celda robotica compuesta por el robot y los periféricos, tales como modulos de
entradas y salidas, paneles de control, PLCs, posicionadores, cadenas dc scguridad,
dispositivos de accion neumdtica, etcétera.

Contenidos:
Evolucién de los robots industriales. Terminologia, especificaciones, clasificacion general. Sistema y

coordenadas cartesianas. Problema directo y problema inverso. Conceptualizacién de mundo, objeto y

1..22.-
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herramienta. Programacion estructurada. Sincronizacion y calibracién de los robots industriales.

Tipos de accionamientos: mecanicos, eléctricos, hidraulicos, neumaticos. Medicion de la posicion de los
ejes: encoders, resolvers, camara CCD vision.

Mediciones de torque, fuerza, tactiles, ultrasonicos, desplazamiento lineal, microswitchs. Utilizacion de los
manuales. Lenguajes de programacion de robots.

Programacion de robots industriales tipicos. Tipos de datos, instrucciones, parametros de sistema. Interfascs
con periféricos de la celda, buses de campo. Descripeidn de una celda tipica y programacion de la misma.
Softwares de simulacion de celdas roboticas. Capacidades de los mismos y ventajas de su uso. Realizacion de
simulaciones simples.

Practicas de programacion de movimientos con el brazo de robot articulado. Observacion de aplicacioncs
practicas en una industria del area. Programacion de un robot industrial.

Estudio de factibilidad economica de la aplicacion de robots.

RO17,R0O26,R036 - PRACTICA PROFESIONALIZANTE 1, I1, 111

Caracterizacion general:

Estos espacios intentan producir articulaciones sustantivas entre la formacion académica y los requerimientos
y problemas emergentes del campo profesional/laboral. Esta busqueda de integracion, propone una especial
atencion a la articulacion teoria-practica. Articulacion que propicie un significativo salto, entre construccion

de saberes escolares y los requerimientos de los diferentes “universos extraescolares™.

Objetivos:

Progresivo acercamiento, a lo largo de toda la formacion, al campo ocupacional que sc orienta la

carrera.

Planificacion y “puesta en juego™, a manera de sintesis, de los saberes pertenecicntes a

los campos de¢ formacidon general, fundamento y especifica.

5.5. Régimen de evaluacion y promocion
El régimen de evaluacion, promocion y acreditacion de los espacios curriculares de la carrera se regira de

acuerdo con la normativa vigente.

"COORDINACION DE CARRERA: 10 HORAS CATEDRA- COD.-910-.
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